Como trabaja Ulises EI-_

SESEnS

Modulo de Control

El programa dispone de un conjunto de utilizada des para poder controlar
nuestro almaceén

Control de Ocupacion: para saber que nivel de ocupacion tenemos en el
almaceén de esta forma sabemos que tenemos las capacidad o necesita
“hacer limpieza”

= Ocupacion Paramelrizacién Aticulos *

Tipo de Almacén Q

Tipo Estatico Q

Tipo Dinamico U

Buscar. T 2 2 - [ Coincidencia may/imin  Contiene | W

Almacén Tipa Din. Tipo Est. M° Aiculos NP Tipos At Ubicaciones U, Likres U Ocupad.. U Blogue.. % Uhicaci..  Posiciones  P.Libres P Ocupad.. P.Bloguea.. % Posicio..
cc D2 P ] ] 0 0 0 0 071 0 0 0 0 0%}
cC 01 P 1 1 1 0 L 0 2 2 0 0 0%}
cC D2 G 622 22 429 0 423 1 88 45 510 3L HER
cC D6 P 404 404 106 0 76 an 636 153 303 180
cC 0 G 20 201 168 0 168 0 168 15 153 0 I
CcC D3 P 305 305 241 0 212 29 82 305 3a2 45 [ GO
cc D3 G 3 3 0 0 ] 0 0% ] 0 0 ] 0%
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Modulo de Control

Control de Errores de configuracion: Para ver el material que tengo
fuera de su rotacion o bien en un tipo de articulo anulado.

& Consulta Material Mal Ubicado
|oa | Mantenimientos @ Cansultas u Almacén @ Procesos | |, Estadisticas x Utlidades |3/ Gestion Mends g Modulo de Control [}/, Administraciin Q Personalizacidn

. T N

' Tipo Articulo Anulado | Fuera de su Epicentro

Buscar s>« @ & ¥ | | [ Coincidenciamayimin Confiene v &

Atiewo . Descripcidn _ Ubicacidn _ RotacinAticulo  Rotacion Mapa.

BAMMT  SCOTT-BRITE BANY CC-CC-A-26-28 A B

BMAONZ  SCOTTBRITEBANY CC-CCB41-18 A B

BAAD2E  PALANGAMNAPLAST MEDIANA 30 CM. CC-LCA15-1A A B

EABOODO  CANYASUCCIOFLEXBLE CC-CCB-7-2B A B

EABODY " CULLERACUINAD'UNSOLUS CC-CCADE-1-A A B
CCCCA10-1-B A B

EEADS | RESPALLDENTFRICREBUTJABLE
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Modulo de Control

Seguimiento: pensada para el jefe de almacén, las expediciones,
entradas, reposiciones y bloques de trabajo pendientes de ese momento,
ademas de poder consultar ubicaciones que no han tenido movimientos
desde una fecha, articulos que no tienen definida su configuracion o su
maximo de almacén para un tipo de almacén concreto, asi como ver las
incidencias de regularizaciones realizadas desde una determinada fecha.

o s SR o TS Y

Mantenimientos (04 Consultas @ Almacén {7 Procesos |, Estadisticas g Utiidades  |Z Gestién Mends  §@ Médulo de Control (3, Administ

i | - Seguimiento ¥

| Blogues Abiertos . Expediciones Pendientes | Albaranes Pendientes | Repos Pendientes | Ubics. sin movimientos
Bloques anteriores a fecha 25/02/2014 Q)
Buscar: 2 H 3 ¥+ [T Coincidencia may/min  Contiene
Blogue Tipo Tipo Blo... Estado Fropues... Movs sy, Lis... F. Creacian F. Confirma

SUPERVIS... 21-feb-2014 13:00:40
SUPERVIS... 21-feb-2014 12:44:23
SUPERVIS... 07-feb-2014 11:54:57
SUPERVIS... 07-feb-2014 10:50:08

. 20791 Inventario CC £ sirvién... 0
. 20774 Entrada cC &, Sirvién... 8501
20773 Inventario CC £ sirvién... 0

[ — B3 R

|_E|ltm|lﬂ cC &, Sirvién... 8508
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Cuadro de Mando: Para tener un control del trabajo del almacén
comparando con datos historicos, es una bateria de graficos estadisticos
configurables en cada instalacion para ayudar a controlar el trabajo diario

& Cuadro Mando %

Intervalo refresco (minutos) 1 Siguiente refresco: @

. Pendiente Actual | Picks por Hora Picks por Dia

De fecha 11/01/2014 Q) a 30/01/2014 Q| [¥ Promedio Mensual [ Promedio Semestral

Picks por Dia

1.500 1.500
1.400 1.400
1.200 1.300

1.200 1.200
5 1100 1100 _,
= 1.000 1.000 &
% 900 900 5
< 800 s00  ©
£ 7m0 700 &
E 600 g00 =
A= v 500 @&

400 400

200 300

200 200

100 100

0 0
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Modulo de Control

Cuadro de Mando
| Pendiente Actual m Picks por Dia

Dia 15/01/2014 w [ Promedio Mensual [/ Promedio Semestral

Picks por Hora

140 140

130 130

120 120

110 110
g 100 100 z
2 . 90 :
L 80 ; 80 §
: 70 : M g
E 60 / / 0 D
5 50 - ._ 50 &

40 - 40

30 30

20 20

10 10

0 2 el pl el el 0

G G D G G B G D G G N o b e e . D e o sh vy o s
D b % b % % % % % % % % % b % % % b % % b L b %
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Cuadro de Mando
Pendiente Actual PicksporHora | Picks por Dia

Agencia \.  Agrupacién Servicio Q]

Trabajo pendiente Picks/Hora

L
© 00
7 Media:65.646

100%
90%

80%
70%
60%

S0%

40%

30%
20%
10%

0%
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Recepciones :
* Interaccion pedidos ERP con recepcion mercancia.
» Entrada datos basicos productos.

» Lote, Caducidad , Formato Caja

 EntradaManual %

. L | R/
*  Previamente AN
® En mlsma recepCIOn Leer articulo o cédigo de barras:
« Entradas completas o parciales articulo 8o
« Entradas Directas o manuales Lote B O romato @O
Cantidad T/UMIDADES | | Tipo Almacén g
Ubicacion () TipoFo Q]
Observacion
[T} Abaranes x

delx nH 8le=e e H

i Descripcion Ubicacion
Albaran [ALELARANWU ] 2] status Confirmado [ Creado M:
Documento [DDCUMENTDmO ] Fecha Creacién 10/02/2012 10:12:28
Tipo Movimiento () () Fechaservicio 15102/2012 13:14:03
Proveedor Q O Fecha Traspaso
Prioridad 5 {2/ [ urgencia

Observacion

3 registros (3 filtrados) li_l.-'

Albaran Linea Articulo Descripcidn Lote Formato Cantidad
ALBARAN100 1 ARTICS DESCRIPCION ARTICS 13 u.
ALBARAN100 2 ARTIC4 DESCRIPCION ARTIC4 1w

ALBARAN100 3 ARTIC2 DESCRIPCION ARTIC2 2u.
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T

Optimizacion del recorrido

« Segun proximidad.

» Por rotacion de producto.

« Por gravedad.

« Por picking fijo.

» Especial para almacenes automaticos.

—

& Generar Mapa Aimacén x
NEIY

s
Almacén cc m O Rotacion A |V

[ Opciones avanzadas

De Pasillo D

De Carrier 01 A 02 - - -
De Nivel 01 A 02
[ Repo Salidas [ Repo Entradas [ Entradas [/ Salida [ Multi Ref.
Tipo Dinamico Q) 0 [ Dinamicafija [ Control Peso
Previsualizacién [E 4 registr, 11PO Estatico QN [ T.Estatico fijo
Incidencia  Uhicacian Almacen Fasillo
Correcta CC-CC-D-01-1 cCc D
Correcta CC-CC-D-01-2 EIE D o 2
Correcta CC-CC-D-02-1 CcC D 02 1
Correcta CC-CC-D-02-2 EIE D 02 2
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| L= Consulta Stock % \M l
- 2+ "2 & B¢ 0B
Tipos de Stock
Articulo u u
Lote 2] mipato1
« Control de estado del stock =t () wiDato2
Actlvo Estado Cualguiera +« MiDato 3
Bloqueado SIS u F. Inventario = -«
ContrOI Calidad S:ticdir: Tipo Al.. Almacén Pasilla Co.;::mna ’Nivelﬁ ;sici()n! Arltl'-culfomcmemiamayz:cripf;n:iene
Personalizable i — A — AT
(] cC cC B 01 4 A ARTIC2 DESCRIPCION AR

H
e . =

Regularizar 1 ubicacion

* Reserva de stock para cliente.
» Ajuste de Ubicaciones masiva

Incidencia
RMCLI v RM de cliente
Cantidad
~ .\/-
800 . 1/UunNIDADES - v
’ (1)
Observacion
! Consulta Stock x } : =
Buscar: » M & # [ Coincidencia may/min | Contiene | % & = & 2 a P £
Tipo ... Almacén Pasillo Calu... i Posicion Articulo Descripcion Desglose Cantidad Cant Entr Cant Sali
[ 800w | ow | Ee0u |

ARTIC5  DESCRIPCION ARTICS 15Ca 45Un (795) 795 u. Ou. 563 u. |
ARTICE | DESCRIPCION ARTICE 16 Ca (800) 200 u. Ou. 4540, |
ARTIC4 | DESCRIPCION ARTIC4 14Ca 36 Un (736) 736 u. 18 1. 736u. |
HARTICS | DESCRIPCION ARTICS 9Ca 19Un (469) 469 1. 420, 469u. |
ARTIC7 | DESCRIPCION ARTICT 7Ca 20Un (370) 370u. 19u. 370u. |
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Tipos de gestion de Stock
Almacen Caotico: Almacén con picking Fijo:

* No se fijan productos. ) - Control de huecos por producto.
« Optimizacion del espacio en el almacén.

. Consulta Mapa Almacén %

A IRENEIEE
S ELA R @ =
Buscar: . Y. e 4 ¥ E [T Coincide
Tipo Almacen Almacén Ubicacion Rotacion  MultiRef. Status %Ocupa...
500 Req. CcC 2.T%
476 Req. CcC 1.58%
cC cC CC-CC-A-01-1 A N e
e o CC-CC-A-01-2 A B e 0%}
cC cC CC-CC-A-01-3 A N o 075
e o CC-CC-A-01-4 A B e
cC cC CC-CC-A-01-5 A N o 075
cc cc CC-CC-A-01-6 A B <] 100%
cC cC CC-CC-A-01-7 A N o 075
cc cc CC-CC-A-02-1 A N <] 100%

Mixto: Gestion Cadtica con zonas fijas para
productos variables:

« Alta rotacion.

« Estacionales.
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|V|U|tl|0|eS conﬂgurac:lones Control numeros de serie en

Gran poder de parametrizacion productos.
» Tipos de huecos. Control Kitting
» Posiciones Dinamicas. Sustitutivos
* Flujo del material. Control de formatos
* Presentaciones
Control de lotes y caducidades, latencia. « Embalajes
Articulo (ARTIC27 | .. [DESCRIPCION ARTIC27
#._ Ficha (& Lotes | £ Formatos | # Kits | %) Sustitutivos | 2= Flujo | UM Cédigos Barras | % Control Entrada
Familia FAMILIA
[ Obsoleto
Sub Familia SUBFAMILIA
MiDato1 Longitud:ﬂ{l,Campo:subfamilial |7 Control Stock
MiDato2 [T Control Lote
Lo [T Control Formato
Rotacion [A v] l
Peso 3485 [ kg w

Unidad de Stock Unidades \-/
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Mantenimiento de datos maestros

Calculo de Rotaciones y Maximos _ =S
: : L Establecer Msrgenes RN
propuestos, el sistema permite de .

una manera agil establecer estos

Limite Picks Rotacién A 100

Limite Picks Rotacién B 20

datos y simularlos para poder Limite Picks Rotacién € [0
reconfigurar los productos Limite Picks Rotacion D 0
masivamente de forma facil. pias de Stock - N
Reponer al llegar al 10 % del maximo
% Aceptar #2 cancelar

Rotaciones Propuestas x

ble ol @l w7

Fechas [08/04/2013 ol a  ([25m0212014 \.| Tipo de Almacén \.| [ sélo rotaciones diferentes
Buscar: y A ¥ [T Coincidencia mayimin | Contiene | % &

Articulo Descripcian Rotacion  Propue.. TipoAl..  Posic....  Minimo Maximo UnidJd.. MaxCa.. Capaci.. Max Pr.. Min. Pr...
3902 JERINGAZMLSINAGUJA A A cc 1 250 2500 107 uidia 1605 2500 2500 250
3506  AGUJALUERZ20GX1(0.9X. A A cc 1 1100 11000 225 u/dia 3375 12000 12000 1200
3980 CONECTOR SEGURIDAD P... A A cc 1 0 oo 23uidia 245 1500 1500 150
M102  CATETERVENACH-22CO.. A A cc 1 0 oo 19 u/dia 285 1600 1600 160
3910 LLAVE DE TRES VIAS A A cc 1 0 oo 21 uidia 215 600 600 60
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Mantenimiento de datos maestros

El sistema nos muestra el resultado de como sera la
configuracion con los nuevos datos propuestos pudiendo
cambiarla a nuestro gusto.

Buscar: ’ "’ ¥ |- Coincidencia may/min  Contiene o

Tipo Almaceén Rotacidn Articulos Articulos Propu...  Posic. Mecesa..  Posic. Actuales Mapas Whicaci...
cC 1308 articulos 26 articulos 36 posiciones 14983 posiciones 544 mapas
cC 5 articulos 317 articulos 388 posiciones 595 posiciones 271 mapas
cC 0 articulos 800 articulos 344 posiciones 2 posiciones 1 mapa
cC 0 articulos 0 articulos 0 posiciones 272 posiciones 136 mapas




Gestion de Expediciones

ELC

Incorporacion al sistema

Posibilidad de parametrizacion (Indicando desde el ERP ):

« zona de donde sacar el material en la expedicion

« Segun tipos de embalaje (palets, cajas, unidades).

« Cantidad solicitada. Y——

SESEnS

. . . - —
« Flujo del material. P00 0 B 8 dm e O &
| Datos Principales Remitente | Destinatario  Otros
Expedicion (ExPEDICION1 | o) status Traspasada
Documento (Documi | FechaCreacién 1000212012 10:12:34
Tipo Movimiento () @) Fechami.serv. 15022012 162510
Agrupacién Ser. () () Fechaservicio 15022012 16:3053
Agencia Q] O Fecha Traspasc | 21/02/2012 09:57:32
Prioridad 5 |2
[T Urgencia [T Creada Manualmente
e »
Expedicidn Linea Articulo Descripcidn Lote Formatao Cantidad
EXPEDICIONA 1 ARTIC1 DESCRIPCION ARTICULO 1 DE... 3u.
EXPEDICIONA 2 ARTIC2 DESCRIPCION ARTIC2 2u.
EXPEDICIONA 3 ARTIC3 DESCRIPCION ARTIC3 1u.

Total trazabilidad y situacion de los materiales en todo momento
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Control de Expediciones

Peticion de Expediciones
» Priorizacion segun varias modalidades
« Agrupacion de servicio ( agencia, cliente ,etc.).
« Activacion o desactivacion del servicio por zonas.

Tipos Servicio Salida

Buscar; » H L 3 +* [T Coincidencia mayimin | Contiene | %

Descripeion

Tipo
SEMEJANZA Expediciones que mas se parecen

PRIORIDAD Expediciones mas prioritarias

VIEJAS Expediciones que mas tiempo llevan en el sistema

PEQUENAS Expediciones pequefias
MEDIANAS Expediciones medianas

GRANDES Expediciones grandes

| Aceptar | Cancelar
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Tipos de Picking —
SCC A SALIDA Usuario CLS 3
PI C kl n g m an u al Datos Articulo
Hoja de recorrido de picking ARTIC4 ; oie /oAt
DESCRIPCION ARTIC4
PI C kl n g Pap er | eS S Ubicacion Posicion Cantidad Movimiento
Equipos Automaticos A-01-4-B B 5
Estéatica Dinamica Capacidad Stock
« Carruseles e p2 | (800 u.| (731 u. u m

 Almacenes Verticales
Miniloads
 Transelevadores

Observacion

- Picks
Detalle . Imagen | Bc
Documen to Mesa Cantidad Bloque Actual 3
. . EXFPEDICIOMN2098 1 3 117
EXFEDICIOMN2090 2 2
Radiofrecuencia Estado Garruse
P i C k by VO I Ce cant_getLockMode_of_not_managed_obje...
ESPERA SCANNER

&
o
iii

2 - 0
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Picking Paper Less. Control Automatismos

Carruseles Horizontales
Lifts, rotativos verticales
MiniLoads - —

Transelevadores |
R M
- R E

R BT R KT

7/////////////#/;( THHEHERRAT A \\i\\\\\\ |
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Radio Frecuencia

= Menu Principal
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Radio Frecuencia

= Consulta Stock

PK-PK-B-001-01-A )
» Regularizar Stock

ARTIC1 / LOTE2

DESCRIPCION ARTIC1 R
Regulariza 1 ubicacion

ROT | | Roturas » Traspasar Stock
Cantidad

500 1 / UNID...

Cant = 531 Unidades
CanE = 0 Unidades
CanS = 0 Unidades

Disp = 531 Unidades

obs | defectuoso

« % (3 & &

v 4
Aceptar '

Aceptar Cancelar
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Radio Frecuencia

= Confirmar Pick

Bloque 20 Pick 1/3 = Regularizar Pick

ARTIC13

DESCRIPCION ARTIC13

Lote: LOTE14
PK-PK-A-001-03-A

CM: 14 Unidades (27 en stock)

Regulariza 1 pick

RE1 W | Regulariza cambio capacidad
Cantidad [7 Pendiente Inventariar

Est:N  Din: D1 14 1/ UNID...

Stock 12 Capacidad 2000

Obs

+ &« » K &

v & # &
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Consolidacion

Clasificadores
« Control de envios por agencia de transporte.
« Control de cajas expedidas automatica mediante cintas
transportadoras .
« Sorter por agencias, Cliente, Linea de negocio

Bultos
Expedicion
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Consolidacion

Clasificadores
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Control de expediciones por agencia

Integracion con los principales operadores logisticos
Nacionales e internacionales.

DHL Seur Tourline Nacex Gomez
Ochoa UPS Integra2 Transaher Victransa

RELOJESA (ECI — CORNELLA)DPTO
SALVADOR DAL, 15-19

el

IDALGO JOIERS | RELLOTGERS, !

?I

:BDLEALLSABADELL 168 - JOIERIA- CORNELLA UEBRESG”S A
arcelona 08201 —ESPARNA o=
b B s ]t kg CISAM) AT
f 08036 Barcelona = ZA.L ZONA FRANCA Refer: 6421012 — 784122
Refer: 6459916 — 805569 G Barcelona 08040 ES- ESPARA 5,,';'.',’1""
e 1 § 0853 Ibi:'ggr:"'aus - — = r")Shlpme t: 71040000 2009 Bulto: 1 Peso: 3,76
LT Rotr o515 — sozaze 1 Efﬂ BARCELONA DHL
T | S | T
T EEEE | | e | ‘ ”m | \n‘\iﬂ»\\‘w
il |2 =g l! ,I ‘ | il
¢ | |2 == =¢ ‘ | " ‘Ut ” |
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;;Eg — 3305 uees 0604 ssnae M ‘
(4] £ B lg 3%310005”2 aesaaeeaeecawaaws 206 .
" F ‘ H i EE :
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R 1mlb:|s I 94 ahg
GRACIA B 10 =——8§

000816




Inventario EL
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Tipos de Inventario
Parametrizable:

* Rotacion producto.

« Fecha ultimo inventario.

 Numero de Movimientos.

« Carga de articulos a inventariar mediante Excel.

» Ciclico (periodicidad
por cada articulo)

* Por ubicaciones

 Manual

% Generacién de inventario %

DY)

| Datos Generales | Filro Ubicaciones . Filtro Articulos | Otros Filtros
De Almacén cC l2y AAImacén cC Q) [T sélo ubicaciones llenas
De Pasillo A A Pasillo A [T Sélo ubicaciones vacias
De Columna A Columna [ Pendiente inventariar
De Nivel A Nivel Rotacion
Ultimo inventario = Q] Ult. movimiento = Q]
Ultima Salida = u Primera Entrada = w
Ult. Regulariza. = 2] Ultima Entrada = Q]

@ 482 registros

Ukicacian Fasicidn Articula Descripciénf Late Farmata Familia Subfamilia

CC-CC-A-01-1 A ARTIC4 DESCRIPCION ARTIC4 -1 ARTIC4 FAMILIA SLUIBFAMILIA

CC-CC-A-01-1 B ARTICS DESCRIPCION ARTICS -1 ARTICS FAMILIA SUBFAMILIA



